
— Nouveau Récepteur RTK Miniaturisé —

SPECIFICATIONS

User Interaction
OS……………………………………………………..……
Boutons………………………………….……….……….………...
Indicateurs…………
Interaction WEB……….………

Performance Matériel
Dimension……………………………..
Poids……………………………………………..……..
Matériel...…………………………
Température de Fonctionnement...……………………………
Température de Stockage………………………………………
Humidité……………………………………………….
Imperméable Eau et Poussière…......

Choc/Vibration…………………………….

Alimentation..…………………….. 
Batterie……..………………………….

Autonomie...............……………………………………….

Communications

WIFI
Modem……………………………………………………… 
WIFI Hotspot……

Transmission WIFI..…….………

Stockage/Transmission Données
Stockage……..…

Transmission Données….………

Format Données..………

Capteurs  
Bulle électronique…...……

IMU……………...……………………

Thermomètre……….….….

135mm(W) ×135mm(L) × 84.75mm(H)
970g (battery included)

Coque alliage Aluminium et Magnésium
-25℃ ~ +65℃

-40℃ ~ +80℃

100% Non-condensing
IP68, protection / Immersion longue 

durée jusqu'à profondeur de 1 m, 
Protection totale / Poussière soufflée

Résiste à une chute de 2 mètres 
sur sol en béton, MIL-STD 810G

6-28V DC, Protection contre surtensions 
Batterie Li-ion rechargeable intégrée 

7,2V 6 800mAh 
15h (mode Mobile)

Port I/O..................................... 1 x Port alimentation externe 5-PIN LEMO 
+ 1 x Port RS232 Type-C (charge, OTG, transferts donnés vers PC ou 

téléphone, Ethernet)
1 x Antenne UHF

Radio UHF............................................3W interne, Réception et Emission, 
Routeur Radio et Répéteur Radio 

Gamme Fréquences…….………………………………..…… 410 - 470MHz 
Protocole Communication…..….….……Farlink Pro, Farlink, Trimtalk450s, 

SOUTH, HUACE, Hi-Target, Satel 
Portée ...........................Typiquement 12 km avec le protocole Farlink Pro 
Bluetooth........................................Bluetooth 3.0/4.1, Bluetooth 2.1 + EDR
Communication NFC…..............… Pairage automatique à courte distance 

(moins de 10 cm) entre le récepteur et le contrôleur (le 
contrôleur nécessite un module de 

communication sans fil NFC). 

802.11 b/g standard
Récepteur diffusant Hotspot à partir de l'Interface Web. 

Accès à tous les terminaux mobiles 
Le récepteur peut transmettre et recevoir 

un flux de données de correction par 
liaison de données WiFi

Interne standard de 4Go SSD, extensible jusqu'à 64Go
Stockage cyclique automatique (fichiers plus anciens 

automatiquement supprimés lorsque la mémoire est insuffisante)
Prise en charge du stockage USB externe

L'intervalle d'échantillonnage personnalisable peut aller jusqu'à 
20 Hz.

Plug and Play pour la transmission USB
Support du téléchargement des données par FTP/HTTP

Format des données statiques : STH, Rinex2.01, 
Rinex3.02, etc. Format de données différentielles : CMR, 

CMR+, RTCM 2.x, RTCM 3.x (MSM inclus) 
Format des données de sortie GPS : NMEA 0183, 

coordonnées planes PJK, code binaire
Support du modèle de réseau : VRS, FKP, MAC, 

Support complet du protocole NTRIP

Le logiciel du contrôleur peut afficher une bulle 
électronique et vérifier en temps réel l'état de la 

mise à niveau de la canne.
Module IMU intégré, sans étalonnage 

et insensible aux interférences magnétiques
Capteur thermométrique intégré, adoptant une 

technologie intelligente de contrôle de la 
température, permettant de surveiller et 

d'ajuster la température du récepteur.

Linux
Un Bouton

4 LED (satellite, Ddonnées, Bluetooth, Alimentation)
Accédant à l'interface web interne 

via une connexion WiFi ou USB, les utilisateurs
peuvent surveiller l'état du récepteur et modifier 

les configurations en toute liberté
Guidage vocal...............................Fournit un guidage vocal sur l'état et le 

fonctionnement et prend en charge plusieurs langues telles que : 
chinois/anglais/Français coréen/espagnol/portugais/russe/turc.

Développement secondaire..................................Fournit un ensemble de 
développement secondaire et ouvre l'observation OpenSIC. 

et la définition de l'interface d'interaction
Service Cloud................................Puissante plateforme Cloud qui fournit 

des services en ligne tels que la gestion à distance, la mise à jour du 
micrologiciel, l'enregistrement en ligne, etc,

G7

GNSS
Canaux………………....…………………………………………………
GPS………………………….……………........
GLONASS…………....…........................
BDS…………...................................................
GALILEO…..……………………………….
SBAS……..................
QZSS…...……………………..........................
Navic............................................................................................
Module L-Band (Reservé)
Taux de sortie Positionnement…..……………………………….
Temps d'initialisation…..…………………………………………………
Fiabilité de l'initialisation…..………………………………………….

Précision de la Position
Cinématique Temps Réel.....................
(ligne de base < 40km)
GNSS Statique……………..………….

1 598
L1C/A, L1C, L2C, L2P, L5

L1C/A, L2C/A, L2P, L3CDMA
B1I, B1C, B2I, B2a, B3

[1]E1, E5A, E5B, E5AltBOC, E6
EGNOS, WAAS, GAGAN, MSAS, SDCM(L1,L5)  

L1C/A, L1C, L2C, L5, L6
L5

1Hz~50Hz
< 10s

> 99.9%

Horizontale: 6 mm + 0.5 ppm RMS 
Verticale: 10 mm + 1 ppm RMS 

Horizontale: 2.5 mm + 0.5 ppm RMS
Verticale: 5 mm + 0.5 ppm RMS  

Seul .............................................. Horizontale: 1.2m Verticale: 1.9m RMS 
DGNSS......................................... Horizontale: 0,4m Verticale: 0,7m RMS 
Positionnement SBAS................. Horizontale: 0,6 m Verticale: 0,8m RMS 
Temps d'initialisation RTK..................................................................2 ~ 8s 
Compensation de l'inclinaison de l'IMU.................. Incertitude Horizontale 

     supplémentaire de la pointe de la canne inférieure
             à 10 mm + 0,7mm/° d'inclinaison jusqu'à 30°.

Angle d'inclinaison de l'IMU........................................................... 0° ~ 60°

[1]Equipement Prêt

*Données provenant du laboratoire SOUTH GNSS, La situation dépend de 
l'utilisation réelle au niveau local. 
L'exactitude, la précision et la fiabilité des mesures dépendent de divers facteurs, 
notamment le nombre de satellites, le temps d'observation, les trajets multiples, 
etc.



Le récepteur GNSS du G7 dispose d’une puce SoC avancé.

Le G7 prend désormais en charge les corrections BDS-PPP
de la bande L de BeiDou-3 B2b afin d'obtenir des services de
positionnement en temps réel au niveau du centimètre.

Grâce à la nouvelle fonction "Fixed-keep", il est
désormais possible pour le G7 de conserver la position du
satellite.

Un GNSS Extraordinaire
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Démarrage à bouton unique, un seul bouton permet d'effectuer
toutes les opérations RTK.
L'écran du G7 adopte un panneau translucide à haute résistance, ce 
qui renforce le sens visuel de la technologie.  De plus, des voyants 
lumineux de quatre couleurs permettent d'obtenir les informations
courantes d'un seul coup d'œil.

Design Brillant
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Le compensateur automatique IMU haute performance intégré, corrige les
coordonnées jusqu'à l'extrémité de la canne, aide les utilisateurs à mesurer
ou implanter rapidement et avec précision des points sans avoir à mettre le
récepteur à niveau, et permet ainsi aux géomètres d'augmenter leur
productivité de 30 %.
En outre, la compensation est toujours disponible même si la solution fixe
est perdue à court terme, les géomètres peuvent continuer le travail après
la récupération de la solution fixe sans avoir à initialiser à nouveau le
module IMU.  L'angle d'inclinaison peut atteindre jusqu'à 60°.

Design Brillant

Mesure Inclinée IMU



La radio intégrée propriétaire SOUTH, avec son protocole avancé
“Farlink Pro”, permet au G7 d'atteindre une portée de
travail typique de 8 km.  La largeur de bande de transmission de
« Farlink » devient importante et augmente la sensibilité de la
capture du signal radio, ce qui résout parfaitement le problème
du grand volume de données de la transmission de
constellations multiples.  La consommation d'énergie peut être
réduite d'environ 60 % pour la même quantité de données
transmises par rapport au RTK traditionnel.

La nouvelle génération de plate-forme SoC offre des 
performances RTK plus stables et une consommation d'énergie 
plus faible. La batterie haute performance intégrée de 6 800mAh 
peut supporter plus de 15 heures de fonctionnement continu.
Doté d'une interface universelle de type C, le G7 permet de 
charger les batteries intégrées à l'aide d'un chargeur rapide et 
prend en charge l'alimentation à partir d’un Power Bank pour 
garantir une journée de travail complète.
L’interface de type C permet d'accéder simultanément à la 
mémoire interne et à l'interface web sans changer de mode de 
travail pour ce port.

15heures

Connectivité Inégalée

Productivité Illimitée 
12km
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